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Motivation
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Pre-Crash-Manover

Agilitit des Dummys weiter
optimieren
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Unfillen innerorts

Reversible Gurtstraffer

Muskelaktivitat
entscheidend fir den
Kollisionsverlauf
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zum Sitz
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Grundlagen

Beispiel Heckanstof

%0
* Sieht die Person den Unfall voraus, erfolgt vor | —Aware

dem Aufprall die aktive Anspannung der e
Muskeln.

* Ca.50-70 ms nach dem Aufprall erfolgt die
Muskelreaktion durch Reflexe.

Maximum reflex

Initiation of reflex contraction

muscle activity

« Zudem weist jeder Muskel eine spezifische
Dehnungs-Kraftkurve auf, die nach
Anspannungsgrad variiert und unabhangig
von der aktiven Reaktion oder Reflexen ist. I /

Head angle (deg)

-10
0 Time (sec) 0.4

Quelle: Stemper et. al.
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Heckanprall Halsbelastung
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Heckanprall Halsbelastung
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Quelle: Koshiro et. al.
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In Anlehnung an: Koshiro et. al.

Folie 6



Daten - und Informationsquelle

Kooperationspartner:

— WWU

MUNSTER

Myonardo ist cin von der WWU und Predimo entwickeltes
3D humanes Muskel-Skelett-Computermodell, das
samtliche Bewegungsabliufe des Menschen analysieren
und aufBasis der ComputerMyoGrafie = Muskel- und
Gelenkkrédfte berechnen kann.*

Quelle: WWU Miinster
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Halsmusukulatur
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Quelle: Wikipedia
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Natirliche Muskeln

Sternocleidomastoideus

Trapezius Clavicular
Scalenus Anterior
Scalenus Medius
Scalenus Posterior
Splenius Capitis
Splenius Cervicis
Longissimus Capitis
Longissimus Cervicis
Spinalis Cervicis
Spinalis Capitis
Semispinalis Capitis
Semispinalis Cervicis
Multifidis Cervical
Longus Colli

Longus Capitis

Kinstliche Muskeln

Kopfnicker

Rechts-Links-Neigung

Streckmuskel

Beugemuskel
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Kunstlicher Muskel Prototyp

Grundprinzip pneumatischer Muskel Prototyp

= Pneumatikschlauch
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Grenzen der Umsetzung
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Grenzen der Umsetzung

Versuchsaufbau Kraft-Kontraktionskurve

Pneumatischer N
Muskel - MafB3stab =
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Festo Fluidic Muscle

Kraft-Kontraktionskurve
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Quelle: CTS
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Ausblick

Vorhersage der physischen Bewegung des menschlichen Korpers Auswirkungen der Muskelanspannung aufdie menschliche
aufder Grundlage der Muskelaktivitdten wihrend des Pre-Crash- Kinematik bei Frontalschlittentests mit niedriger
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